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Μέλη ομάδας

Άγουρος 
Κωνσταντίνος Ε1

Διαμαντόπουλος 
Ευάγγελος Ε1

Μπακιρτζής 
Νικόλαος ΣΤ2

Παπανικολάου 
Ευάγγελος 

Αλέξανδρος Ε1

Παπανικολάου 
Νικόλαος 

Μάριος Ε1

Παπασταματίου
Ανδρέας Ε2

Σταθάκος
Άγγελος Ε1

Τόπλης Νικόλαος 
Αγγελος ΣΤ2

Τσεμπερίδης
Ιωάννης Ε1

Τσολακίδης 
Δημήτριος Ε1

Εκπαιδευτικός: 
Κωνσταντίνος 
Δελησταύρου



Ιωσήφ Ένγκελμπεργκερ
(1925-2015)

• Διάσημος Φυσικός και Μηχανικός.

• Ονομάστηκε "πατέρας της ρομποτικής" για τη συμβολή 

του στο πεδίο.

• Η Ένωση Βιομηχανιών Ρομποτικής απονέμει κάθε χρόνο 

από το 1977 το βραβείο Joseph F. Engelberger σε 

«άτομα που έχουν συμβάλει εξαιρετικά στην προώθηση 

της επιστήμης και της πρακτικής της ρομποτικής».





Η κατασκευή μας

Ηλεκτρικό αυτοκινούμενο όχημα και αυτόματη μπάρα.

Η μπάρα ανοίγει αυτόματα όταν πλησιάζει το όχημα. 

Σκοπός η διευκόλυνση ηλικιωμένων, ατόμων με αναπηρία, κ.α.

Η διάταξη χρησιμοποιεί ελεγκτές, αισθητήρα απόστασης, ηλεκτροκινητήρες.

Χρησιμοποιούμε το πακέτο ρομποτικής Lego WeDo2 και το περιβάλλον 
προγραμματισμού Scratch.



Λειτουργία διάταξης οχήματος

Προγραμματίζουμε το 
μικροελεγκτή με τον 
υπολογιστή.

Ο μικροελεγκτής ρυθμίζει τη 
λειτουργία των 
ηλεκτροκινητήρων.

Ο μικροελεγκτής ενεργοποιεί 
τους ηλεκτροκινητήρες για 
συγκεκριμένο χρονικό 
διάστημα.

Προγραμματιζόμενος 
μικροελεγκτής

Ηλεκτροκινητήρες

Ηλεκτρονικός 
Υπολογιστής



Λειτουργία διάταξης μπάρας

Προγραμματίζουμε το 
μικροελεγκτή με τον 
υπολογιστή.

Ο αισθητήρας απόστασης δίνει 
δεδομένα στο μικροελεγκτή.

Ο μικροελεγκτής ενεργοποιεί τον 
κινητήρα.

Όταν το όχημα πλησιάσει αρκετά 
στην μπάρα, τότε δίνεται εντολή 
στον κινητήρα της να την ανοίξει.

Προγραμματιζόμενος 
μικροελεγκτής

Ηλεκτροκινητήρας

Αισθητήρας 
απόστασης

Ηλεκτρονικός 
Υπολογιστής
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ορισμός ισχύος κινητήρων

ορισμός κατεύθυνσης περιστροφής 
κινητήρων

ενεργοποίηση κινητήρων για 9 sec
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διαρκής εκτέλεση κώδικα, σε κάθε επανάληψη

διαβάζει την απόσταση από τον αισθητήρα

εάν το όχημα έχει πλησιάσει αρκετά

ο κινητήρας περιστρέφει για λίγο το 
στρόφαλο προς μία κατεύθυνση για να 

ανοίξει η μπάρα

περιμένει λίγο για να περάσει το όχημα

ο κινητήρας περιστρέφει για λίγο το 
στρόφαλο αντίστροφα για να κλείσει η 

μπάρα



Πηγές

• Φωτογραφία Ένγκελμπεργκερ: Joseph Engelberger Potrait Pictures in 
Colour - Joseph Engelberger – Wikipedia

• Φωτογραφία Unimate: unimate.jpg (400×267) (automate.org)

• Πληροφορίες Ένγκελμπεργκερ: Joseph Engelberger – Wikipedia

• Πληροφορίες Ντεβόλ: George Devol – Wikipedia

• Πληροφορίες Unimate: Unimate - The First Industrial Robot 
(automate.org)

https://en.wikipedia.org/wiki/Joseph_Engelberger#/media/File:Joseph_Engelberger_Potrait_Pictures_in_Colour.jpg
https://www.automate.org/userAssets/a3/a3Uploads/Engelberger/Images/unimate.jpg
https://en.wikipedia.org/wiki/Joseph_Engelberger
https://en.wikipedia.org/wiki/George_Devol
https://www.automate.org/a3-content/joseph-engelberger-unimate

